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EP Nr. 95 111 837.1-1524 



Hinterg rund df^r Brfindung 

Die Erfindung betrifft eine Diebstahlschutzeinrichtung und ein 
Code- Bins tellverfatiren fiir die Einrichtung . 

In letzter Zeit treten in vielen Landem Diebstahle von Fahr- 

zeugen. djnmer haufiger auf . Um Diebstahle bzw. Einbruche zu 
verhindem, sind viele verschiedene Art en von Binbruchsalarm- 
einrichtungen und dergleichen vorgeschlagen worden, beispiels- 

* 

weise ein schlxisselloses Eintrittssystem und dergleichen als 
herkotnmliche Diebstahl-Alarmanlagen. In dem vorgeschlagenen 
schlussellosen Eintrittssystem wird, nachdem ein RucJcsetz- 
schalter auf der En5>fangsseite angeschaltet worden ist, ein 
Identif ikationscode, der von einera Sender abgesendet wird, 
abgespeichert, wie in der of f engelegten japanischen Gebrauchs- 
musteranmeldung Nr. 2-105469 beschrieben ist* Femer wurde 
eine Diebstahlschutzeinrichtung fur Fahrzeuge entwickelt, die 
man als Immobilisiereinheit bezeichnet . Palls bei diesem Sy- 
stem ein Dieb das Fahrzeug betritt bzw, in dieses eindringt 
und den Zundschalter betatigt, verhindert das System, daS der 
Motor des Fahrzeugs startet . . 

Dadurch besteht bei den oben genannten herkommlichen Dieb- 
stahl-Sicherungseinrichtungen ein Problem dahingehend, daS, 
wenn ein Dieb in das Fahrzeug eindringt und die Diebstahl- 
Alarmeinrichtiang den Alarm akustisch abgibt, Passanten den 
Alarmton nicht beachten, weil in letzter Zeit der Alarraton aft 
gehort wird. 

In dem schlussellosen Eintrittssystem ist es dariiber hinaus 
moglich, den Dieb daran zu hindem, in das Fahrzeug durch eine 
Tur einzudringen. Falls jedoch der Dieb ein Fenster einschlagt 
und in das Fahrzeug eindringt, ist es fur ihn nicht schwierig, 
den Zundschalter zu betatigen. 

In der WO 94/15048 wird ein Verfahren und eine Vorrichtung zur 



Progratmnierung eines Ersatzschlussels in ein Sicherheitssystem 
beschrieben. Hierbei wird ein bekannter Schlussel in ein Zy- 
linderschloE eingefuhrt, und die Sicherheitsvorrichtung wird 
zum Auslesen des darin eincodierten Sicherheitscodes getrig- 
gert . Falls innerhalb einer Zeitperiode ein unbeJcannter 
Schlussel in das ZylinderschloS eingefuhrt wird, wird der ein- 
codierte Sicherheitscode des unbekannten Schlussels in den 
Systemspeicher eingefuhrt bzw. abgespeichert . Der Sicherheits- 
code des^neuen Schlussels wird ein zusatzlicher akzeptierter 
Sicherheitsccxie zur Offnvmg des Schlosses. 

In der JP- 6-167 151 A wird ein schlusselloses Abgangs-Ein- 
trittssystem beschrieben. Es ist aus diesem Dokument bekannt, 
den Zundschlussel zur Auswahl- eines besonderen Modus bzw. Be- 
triebsart fur eine vorbestimmte Anzahl von Drehvorgangen an- 
und abzuschalten bzw. an- und auszudrehen. 

Zusammenfassuna der Erfinduna 

Die vorliegende Erfindting wurde in Anbetracht der oben darge- 
stellten Situation gemacht xmd hat als Aufgabe die Schaffung 
einer Diebstahlschutzeinrichtung und eines entsprechenden 
Code- Bins tellverfahr ens fiir die Einrichtung, die in der Lage 
sind, eine dritte Person daran zu hindem, einen Schlussel zum 
Bindringen in ein Fahrzeug zu verwenden, wodurch ein Diebstahl 
des Fahrzeugs verhindert wird, und femer die einfache Regi- 
strierung von Codes spezifisch fur neue Schlussel sowie die 
einfache Initial isierung von Codes spezifisch fur die Schlus- 
sel errnoglicht . 

GemaS der vorliegenden Erfindung werden die oben genannten 
Aufgaben durch eine Diebstahl schutzvorrichtung gemafi Patent- 
anspruch 1 geiost. 

Bevorzugte Ausf ulirungsf ormen sind in den jeweil'igen abhSngigen 
Anspruchen 2 bis 20 auf gef uhrt . 



Femer werden die oben genamnten Aufgaben durch Schaf fung ei- 

nes Code-Einstellverf ahrens fur eine Diebstahlschutzeinrich- 
tung gemafi Patentanspruch 21 gelost . 

Bevorzugte Ausfuhrungsf ormen sind in den jeweiligen abhangigen 
Anspruchen 22 bis 29 aufgefiihrt. 

Bei der oben genaimten Einrichtung und dem Verfahren konnen 
Codes, die fur Schlussel spezifisch sind, einfach eingestellt 
werden . 

Gemafi der Einrichtung und dem Verfahren, wie sie oben genannt 
sind, ist es moglich, eine dritte Person daran zu hindem, 
Schlussel mit registrierten Codes zu verwenden. 

Gemafi der vorliegenden Erf indung, wie sie oben beschrieben 
ist, besteht die vorbestinmite Bedienung vorzugsweise darin, 
dafi ein Zundschlussel mehrmals an- \ind abgeschaltet bzw. an- 
und ausgedreht wird, indem man einen Schlussel verwendet, der 
einen registrierten Code besitzt, 

Gem^ der oben beschriebenen Einrichtung xind dem oben be- 
schriebenen Verfahren konnen Codes, die fur die Schlussel spe- 
zifisch sind, in einfacher Weise eingestellt werden, wenn ein 
Schlussel verloren geht . 

Kurze Beschreibuno der Ze ichnunaen 

Es zeigen: 

Fig. 1 ein Blockdiagramm einer Diebstahlschutzeinrichtung; 

Fig. 2 eine Ansicht zur Erklarung der Bedienungssequenz bzw. 
Bedienungsfolge fur vorbestimmte ID-Daten eines Transponders 
bzw. Antwortsendegerats 1, wie es in Fig. i dargestellt ist, 
mit spezifischen ID-Daten; 



Pig. S eine Ansicht zur Erkl^jrung der Bediensequenz bzw. Ar- 
beitsabfolge eines anfanglichen Schreibvorgangs zum Einschrei- 
ben der ID-Daten in einer Montagef abrik fur die Diebstahl- 
schutzeinrichtixng; 

Fig. 4 ein Ablauf diagrainm einer Betriebsseguenz fiir eine ID- 
Code -Erkennxing und des anfanglichen Binschreibvorgangs in eine 
Immobilisiereinheit ; 

Fig. 5 ein Ablauf diagramm, welches die Betriebsseguenz der ID- 
Code -Ericennung bzw. -Bestitranung und den anfanglichen Schreib- 
vorgang in der Itnmobilisiereinheit darstellt; 

Fig. 6 ein Ablauf diagramm, welches eine Betriebsseguenz fur 
die ID-Code-Bestimmung in einer BGI-Binheit (elektronische 
Kraf tstof f einsprit zsteuerung) darstellt ; 

Fig. 7 ein Ablauf diagramm, welches die Betriebsseguenz fur die 
ID-Code-Erkennung in der EGI-Einheit darstellt; 

Fig. 8 ein Ablauf diagramm, welches eine Betriebsseguenz des 
anfanglichen Binschreibvorgangs in der EGI-Einheit darstellt; 

Fig. 9 ein Ze it ablauf diagramm fur jeden Arbeitsvorgang bzw. 
jede Operation in dem Transponder, eines Zundschalters, der 
Immobilisiereinheit und der EGI-Einheit bei der ID-cbde-Brken- 
nung bzw. -Bestiraraung; 

Fig. 10 ein Zeitablauf diagramm fur jeden Arbeitsvorgang bzw. 
jede Operation in dem Transponder, des Zundschalters, der Im- 
mobilisiereinheit xand der EGI-Einheit in dem anfanglichen Ein- 
schreibprozeS bzw. Einschreibvorgang fur die ID-Codes; 

Fig. 11 eine Ansicht zur Erklarung einer Datenverarbeitungs- 
sequenz zur Veranderung eines registrierten ID-Codes gemafi der 
vorliegenden Brfindung; - 



Fig. 12 ein Ablaufdiagratnm zur Darstellung einer Arbeitsse- 
quenz fur einen zusatzlichen Binschreibvorgang in der Iinmobi- 
lisiereinheit gemafi der Brfindung; 

Pig. 13 ein Ablaufdiagramm zur Darstellung der Arbeitssequenz 
des zusatzlichen Einschreibvorgangs in der Irnmobilisierein- 
heit; 

Fig. 14 hin Ablaufdiagratnm zur Darstellung der Arbeitssequenz 
bzw. Operationssequenz des zusatzlichen Einschreibvorgangs in 
der Itnraobilisiereinheit ; 

Fig. 15 ein Ablaufdiagramm einer Arbeitssequenz des zusatzli- 
chen Einschreibvorgangs in der EGI-Einheit; und 

Pig. 16 ein Zeitablaufdiagramm fiir jede Operation in dem 
Transponder, des Zundschalters, der Imraobilisiereinheit und 
der EGI-Einheit bei dera Arbeitsvorgang bzw. der Operation zur 
Hinzufugxxng einer Registration eines Schlussels (Veranderung 
der ID-Codes, zusatzliches Schreiben) . 

Genaue Beschreibuna der bevorzuaten Ausfuhrungsf orm 

Bevorzugte Ausfuhrungsf ormen werden detailliert unter Bezug- 
nahitie auf die beigefugten Zeichnungen beschrieben. 

Pig. 1 ist ein Blockdiagrainm einer Ausfuhrungsf orm der erfin- 
dungsgemaSen Diebstcihlschutzeinrichtung, Bin Konf iguration 
bzw. ein Aufbau der Diebstahlschutzeinrichtung getnafi der vor- 
liegenden Brfindung wird \inter Bezugnahme auf Fig. 1 beschrie 
ben. 

Die bei dieser Ausfuhrungsf orm verwendete Diebstahlschutzein- 
richtung besteht aus einem System mit einem Transponder 1, 
einer Antenne 2 zum Bmpfang von Signalen, die von dem Trans- 
ponder 1 ausgehen, einem VerstSrker 3 zur Verstarlcung'-der 
durch die Antenne 2 etnpf auigenen Signale, einer Itnmobilisier- 



einheit 4, die entsprechend den von dem VerstSrker 3 ausgehen- 
den Signalen gesteuert wird, und mit einer EGI-Einheit 9 zur 
Steuerung des Motors. Genauer gesagt, enthalt der Transponder 
1 einen Schlussel, der durch einen Fahrer benutzt wird, zur 
Steuerung des AN- und AUSschaltens eines Zundschalters des 
Fahrzeugs. Die Antenne 2 ist eine Zundspulenantenne, die an 
den TiN-Anschlufi und den AUS-Anschlufi des Zundschalters gekop- 
pelt ist. Der Verstaricer 3 verstarkt das Signal, welches beim 
Betriebs^start der Spulenantenne angelegt wird, auf eine fest- 
gelegte Spannung, damit eine hohe Spannung erreicht wird. 

Die Iinmobilisierginheit 4 ist eine Steuereinrichtung, die in 
Europa zur Verhinderung von Diebstahl entwickelt wurde und die 
einen Start des Motors verhindert. 

Die Immobilisiereinheit 4 wird mit Strom ausgehend von einer 
Batterie (+B) (nicht gezeigt) Ober eine Versorgungsleitung 14 

versorgt und mit einer Stromversorgung (nicht gezeigt) , die 
Strom bzw. Bnergie entsprechend dem AN- Oder AUSschaltzustand 
des Zundschalters mjer eine Versorgvingsleitxing 15 zufuhrt. Die 
Immobilisiereinheit 4 erhSlt AN- oder AUS-Daten des Ztindschal- 
ters entsprechend der Batterie (+B) , die uber die Versorgungs- 
leitung 14 und uber die Stromversorgung uber die Versorgungs- 
leitung 15 angeschlossen ist, sowie ID-Daten von dem Transpon- 
der 1 entsprechend der Spannung, die durch den Ver starker 3 
verstSrkt wird. Daraufhin ubertrSgt die Immobilisiereinheit 4 
ein vorbestimmtes Steuersignal zu der EGI-Einheit. Da die Im- 
mobilisiereinheit 4 an die Batterie 14 angeschlossen ist, wird 
die Elektrizitat weiterhin der Immobilisiereinheit 4 zuge- 
fuhrt, wenn der Motor gestoppt wird und der Ziindschalter aus- 
geschaltet wird. Dement sprechend behalt die Immobilisierein- 
heit 4 einen Stand-by- Zustand bzw. einen Bereitschaf tsbetrieb 
bei. Daruber hinaus ist die Immobilisiereinheit 4 auch an den 
Indikator bzw. die Anzeige 16 angeschlossen, die innerhalb 
eines Fahrzeugs vorgesehen ist, und steuert das AN- und ADS - 
schalten der intemen Lichtanzeigen auf der Gnandlage^der ID- 
Daten, welche von dem Transponder 1 ausgesendet werden. 



Die EGI-Einheit 9 steuert elektronisch die Umdrehungen pro 
Minute des Motors bzw. die Drehzahl, die Menge der Kraftstoff- 
einspritzung und dergleichen, 

Eine Konf iguration bzw. ein Aufbau der EGI-Einheit 9 ist ahn- 
lich zu demjenigen der Immobilisiereinheit 4 und weist einen 
EBPROM 10 zum Abspeichem der Daten im voraus, ein RAM 11 zur 
zwischenzeit lichen Abspeicheoomg von Daten wahrend des Sen- 
dens/Bmp^angens von Daten hin/von der Immobilisiereinheit 4, 
eine Zeitgebereinheit 12, die Zeitablauf signale uber das Sen- 
den und den Brapfang der Daten, die in den oben genannten Spei- 
chem abgespeichert sind, sendet, sowie eine CPU 13 zur Steue- 
rung des Sendens und des Enqpfauigens von Daten hin/von der Im- 
mobilisiereinheit 4 entsprechend den von der Zeitgeberzeitein- 
heit 12 abgegebenen Zeitablauf daten auf • Daruber hinaus emp- 
fangt die EGI-Eixiheit 9 ein vorbestimmtes Steuersignal von der 
Immobilisiereinheit 4 und steuert den Starter und die Menge 
der Kraf tstof f einspritzung entsprechend dem Steuersignal. Je- 
doch ist die BGI-Binheit 9 in Abweichxxng von der Immobilisier- 
einheit 4 nur an die Schaltstromversorgung 15 angeschlossen, 
die mit dem AN- und AUS-AnschluS des Zundschalters gekoppelt 
ist. Wenn der. Motor^ gestoppj: wird und. der Ziindschalter ausge- 

schaltet wird, wird daher der EGI-Einheit 9 keine ElektrizitSt 
zugef uhrt . 

Unter Bezugnahme auf die Fig- 2 und 3 wird im weiteren die 
Ubertragung und der Bmpf ang von Daten zwischen dem Transponder 
1, der Immobilisiereinheit 4 und der EGI-Einheit 9 beschrie- 
ben. Fig. 2 ist eine Ansicht zur Erklarung einer Datenverar- 
beitvmgssequenz der ID-Daten-Bestimmiing bzw, -Erkennung in dem 
Transponder 1, der dafur spezifische ID-Daten besitzt. Fig. 3 
ist eine Ansicht zur Erklarung einer Opera tionssequenz bzw. 
Arbeitsfolge eines anf Snglichen Schreibprozesses zum Ein- 
schreiben der ID-Daten innerhalb einer Montagefabrik in die 
Diebstahlschutzvorrichtung gemaS der vorliegenden Erfindung. 

<Bestimmung eines ID-Codes> 



- 8 - 

Unter Bezugnahme auf Pig. 2 gibt die Itrauobilisiereinheit 4 
eine ID-Anf orderung an den Transponder 1 ab, wenn der Trans- 
ponder in das Zundschlusselloch eingefuhrt wird iind in eine 
Stellung gedreht wird, bei der der Zundschalter angeschaltet 
ist. Daraufhin sendet der Transponder 1 ein ID-Signal, das als 
Trigger- Signal fur die Immobilisiereinheit 4 verwendet wird, 
an die Immobilisiereinheit 4 ab. Die Immobilisiereinheit 4 
speichert zeitweise den gesendeten ID-Code des Transponders 1 
in dem RAM 6 innerhalb der Immobilisiereinheit 4 ab, Diese 
Operation wird zweimal wiederholt, damit eine unerwartete Sto- 
rxxng wahrend der Kommunikation vermieden bzw. berricksichtigt 
wird, Daraufhin werden die ID-Codes, welche in einem BEPROM 5 
innerhalb der Immobilisiereinheit 4 registriert bzw. abgespei- 
chert sind, und der ID-Code, welcher von dem Transponder ge- 
sendet wird, in der CPU 8 miteinander verglichen. Zu diesem 
Zeitpunkt befindet sich die EGI-Einheit 9 in einem Wartezu- 
stand, bei der sie darauf wartet, daS die Immobilisierfunktion 
gelost wird. In diesem Zustand beginnt eine ZShleinrichtting zu 
zahlen, Tind es wird bestimmt, ob eine vorbestimmte Bedingung 
innerhalb einer vorbestimmten Zeitdauer erfullt ist Oder 
nicht. Falls die Bedingimg erfullt ist, gibt die EGI-Einheit 9 
ein Anforderungs signal an die Immobilisiereinheit 4 zum Absen- 
den des ID-Codes ab. In Reaktion auf die ID - Code -Anf orderung 
ausgehend von der EGI-Einheit 9 sendet die Immobilisiereinheit 
4 den ID-Code an die EGI-Einheit 9 auf der Grundlage eines 
Vergleichsergebnisses des ID-Codes. Die EGI-Einheit 9 spei- 
chert den ID-Code, welcher von der Immobilisiereinheit 4 ge- 
sendet wird, in dem RAM-Speicher 11 ab. Diese Operation wird 
zweimal wiederholt, und der ID-Code von der Immobilisierein- 
heit 4 sowie der ID-Code, der in dem EEPROM 10 innerhalb der 
EGI-Einheit 9 abgespeichert bzw. registriert ist, werden ver- 
glichen, wobei das Vergleichsergebnis des ID-Codes zu der Im- 
mobilisiereinheit 4 gesendet wird. 

<Anf anglicher SchreibprozeS> 

■V. 

Als nachstes wird eine Datenverarbeitxingssequenz eines anfang- 



lichen bzw. initialen Schreibprozesses fur Daten, wenn kein 
ID-Code in den EEPROMs der Immobilisiereinheit 4 und der EGI- 
Einheit 9 eingeschrieben sind, beschrieben. Ahnlich wie bei 
dem ProzeS bzw. Vorgang, welcher unter Bezugnahme auf die 
Pig. 2 erklart wurde, gibt die Immobilisiereinheit 4 ein ID- 
Anforde rungs signal an den Transponder 1 ab, wenn der Transpon- 
der in das Zundschlusselloch eingefuhrt wird und in eine Stel- 
lung gedreht wird, bei der der Zundschalter ANgeschaltet ist. 
Dann sen&et der Transponder 1 ein ID- Signal an die Immobili- 
siereinheit 4 ab. Die Immobilisiereinheit 4 speichert zeitwei- 
se den gesendeten ID-Code des Transponders 1 in dem RAM 6 ab. 
Diese Operation wird zweimal wiederholt, damit eine unerwarte- 
te Storung wShrend der Koraraunikation vermieden wird. Daraufhin 
wird bestiramt, ob der ID-Code bereits in dem EBPROM 5 inner- 
halb der Immobilisiereinheit 4 registriert bzw. abgespeichert 
worden ist oder nicht. Pur den Pall, daB kein ID-Code in dem 
EBPROM 5 ge speichert bzw, registriert ist, wird der in dem RAM 
6 abgespeicherte ID-Code in dem EBPROM 5 registriert bzw. ein- 
geschrieben. Zu diesem Zeitpxxnkt hat die BGI-Einheit 9 ein An- 
forderungs signal fur einen ID-Code zu der Immobilisiereinheit 
4 abgegeben. In Reaktion auf diese ID-Code-Anforderung ausge- 
hend von der BGI-Binheit 9 sendet die Immobilisiereinheit 4 
den ID-Code zu der EGI-Einheit 9. Die BGI-Einheit 9 speichert 
dann den ID-Code, welcher von der Immobilisiereinheit 4 gesen- 
det wird, in dem RAM 11 ab. Diese Operation wird zweimal wie- 
derholt, und es wird bestimmt, ob die zwei ID-Codes, welche 
von der Immobilisiereinheit 4 in der wiederholten Operation 
gesendet wurden, miteinander identisch sind oder nicht. Palls 
sie identisch sind und kein ID -Code in dem EEPROM 10 innerhalb 
der EGI-Einheit 9 registriert ist, wird der ID-Code dort regi- 
striert. Dann sendet die EGI-Einheit 9 ein Signal ab, urn die 
Immobilisiereinheit 4 dariiber zu informieren, daS der Code 
registriert ist . 

<Operationssequenz zur ID-Bestimraung innerhalb der Immobili- 
siereinheit > 
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Als nachstes wird unter Bezugnahtne auf die Pig. 4 bis 8 eine 
Operationssequenz fur die ID-Ccxie-Bestimrnung und der anfang- 
liche bzw. initiale BinschreibprozeS im Detail beschrieben- 

Die Fig. 4 und 5 sind Ablauf diagranime, welche die Operations- 
sequenz bzw. den Arbeitsablauf fur die ID-Code -Best immung und 
den Initial -EinschreibprozeS iimerhalb einer Immobilisierein- 
heit darstellen. In den Fig. 4 und 5 wird, wenn der Prozefi 
gestartet wird, im Schritt S2 bestimmt, ob der Zundschalter 
durch den Transponder ANgeschaltet ist und der Motor gestartet 
ist. Dann, wenn erkannt wird, daiS der Zunschalter AN ist (JA 
in Schritt S2) , gchreitet der ProzeS zu Schritt S4 fort. Wenn 
hingegen f estgestellt wird, dafi der Zundschalter nicht AN ist 
(NEIN in Schritt S2) , dann kehrt der Prozefi bzw. der Ablauf zu 
detn Beginn des Prozesses zuruck. Bei Schritt 84 wird bestitnmt, 
ob vorbestitnmte Bedingungen (ob der Motor sich in einem stabi- 
len Zustand mit 500 UpM und einer Spannung von groSer Oder 
' gleich 10 V befindet) erf (ill t sind. Falls die Bedingiangen er- 
fullt sind (JA in Schritt S4) , schreitet der ProzeS zu Schritt 

56 fort. Falls im Gegensatz dazu die Bedingungen nicht erfullt 
sind (NEIN in Schritt S4) , kehrt der Vorgang zu dem Beginn von 
Schritt 84 zuruck. Bei Schritt S6 wird f estgestellt , ob eine 
ID-Anforderxang durch die EGI-Einheit abgegeben wird. Falls 
erkannt wird, daS die ID-Anforderung abgegeben wird (JA in 
Schritt S6) , fahrt der ProzeS mit Schritt S7 fort. Bei Schritt 

57 wird eine Anzeige ANgeschaltet, und der ProzeS bzw. Ablauf 
fahrt mit Schritt S8 fort. Falls hingegen bestimmt wird, daS 
die ID-Anforderung nicht abgegeben wurde (NEIN in Schritt S6) , 
kehrt der ProzeS zu dem Beginn von Schritt S6 zuruck. Bei 
Schritt S8 wird die ID-Anforderung von der EGI-Einheit empfan- 
gen. Daraufhin wird bei Schritt SIO in Reaktion auf die ID- 
Anforderung bei Schritt S8 die ID-Anforderung an den Transpon- 
der abgegeben. Dann schreitet der ProzeS zu Schritt' S12 fort. 
Bei Schritt S12 wird bestimmt, ob ein ID-Code von dem Trans- 
ponder, an den die ID-Anforderung abgegeben wird, empfangen 
wird Oder nicht. Falls dies bestimmt wird (JA in Schritt S12) , 
geht der ProzeS zu Schritt S14 Ober, wohingegen, falls be- 



stitnmt wird, dafi diese nicht der Fall ist (NEIN bei Schritt 
S12), der ProzeS zu dem Beginn von Schritt S12 zuruckkehrt und 
die Iramobilisierfunktion gesetzt bzw. eingestellt wird, nach- 
dem der ProzeS bei Schritt 12 wiederholt fur eine vorbestitnmte 
Anzahl durchgefuhrt wurde oder eine vorbestitnmte Zeitdauer 
verstrichen ist. Dann wird bei Schritt S14 der ID von dem 
Transponder enpfangen. Bei Schritt S16 wird der von dem Trans- 
ponder empfangene ID-Code zeitweilig in dem RAM abgespeichert, 
welches innerhalb der Ixnmobilisiereinheit vorgesehen ist, Bei 
Schritt S18 werden die Schritte S8 bis S16 nochmals wieder- 
holt, Polglich werden die zwei von dem Transponder empfangenen 
ID-Codes in dem RAM abgespeichert. Bei Schritt S20 werden die 
abgespeichert en zwei ID-Codes miteinander verglichen. Darauf- 
hin setzt sich der ProzeS mit Schritt S22 fort, bei dem be - 
stiramt wird, ob die zwei ID-Codes, welche in dem RAM abgespei- 
chert sind, miteinander identisch sind. Falls sie identisch 
sind (JA in Schritt S22) , geht der ProzeS rait Schritt S24 wel- 
ter. Bei Schritt S24 wird bestimmt, ob ein ID-Code in dem 
EEPROM registriert ist, welches in der Immobilisiereinheit 
vorhanden ist. Geriauer gesagt, wird festgestellt , ob die ID- 
Code-Daten einen anderen Wert als 0 oder F besitzen. Falls 
erkannt wird, daS kein ID-Code innerhalb des EEPROMs der Immo- 
bilisiereinheit registriert bzw. abgespeichert ist (NEIN bei 
Schritt S24) , setzt sich der ProzeS mit Schritt S26 fort. Bei 
Schritt S26 wird der ID-Code, der in dem RAM abgespeichert 
ist, in dem EEPROM der Immobilisiereinheit registriert bzw. 
abgespeichert und an die EGI-Einheit gesendet. Der ProzeS geht 
zu Schritt S28 uber, bei dem bestimmt wird, ob eine Antwort 
bzw. RecLktion auf die ID-Code-Dbertragiing von der BGI-Binheit 
vorliegt. Falls dies der Pall ist (JA in Schritt S28) , setzt 
sich der ProzeS mit Schritt S30 fort. Bei Schritt S30 wird, 
falls das Antwortsignal von der EGI-Einheit anzeigt, daS der 
ID- Code in dem EEPROM registriert ist, die Anzeigeeinrichtung 
bzw. der Indikator sibgeschaltet , und der ProzeS kehrt zu 
Schritt S2 zuruck. Falls dahingegen keine Antwort von der EGI- 
Einheit (NEIN in Schritt S28) vorliegt, kehrt der Pro2eS zu 
dem Beginn von Schritt S28 zuruck. 



Wenn im Gegensatz bei Schritt S22 die beiden ID-Codes, welche 

in dem RAM abgespeichert sind, nicht ubereinstinmen (NEIN bei 

Schritt S22), wird der ProzeS bzw. Datenverarbeitungsvorgang 

mit Schritt S38 fortgesetzt, bei dem die Immobilisierungsfunk- 

tion eingestellt bzw. gesetzt wird, und die Immobilisierein- 

heit wird derart blockiert bzw. gesperrt, dafi die Ziindung 

nicht ANgeschaltet werden kann (d.h., der Motor kann hicht 

gestartet werden) , und ein Blockierbefehl wird an die EGI-Bin- 
heit ubertragen. 

In dem Fall, daS ein ID-Code in dem EEPROM der Immobilisier- 
einheit (JA bei Schritt S24) registriert ist, fahrt der Prozefi 
weiterhin mit Schritt S32 fort, bei dem bestimmt wird, ob der 
ID-Code, welcher in dem EEPROM abgespeichert ist, von dem Her- 
steller gesetzt bzw. eingestellt ist (d.h. der Herstellvmgs- 
code) Oder nicht. Falls festgestellt wird, daS der ID-Code, 
der in dem EEPROM abgespeichert ist, ein Herstellercode tHr 
die Einheit ist (JA in Schritt S32), fahrt der Prozefi mit 
Schritt S28 fort. Falls hingegen der ID-Code, der in dem 
EEPROM abgespeichert ist, nicht der Herstellercode fur die 
Einheit ist (NEIN in Schritt S32) , dann wird der Prozefi rait 
Schritt S34 fortgesetzt, bei dem bestimmt wird, ob der Code, 
der in- dem RAM abgespeichert ist, mit dem Code tibereinstiramt, 
welcher in dem EEPROM registriert ist. Falls es ubereinstimmt 
(JA in Schritt S34) , f Shrt der Prozefi dann mit Schritt S36 
fort, bei dem die Innnobilisierxmgsfunktion gelost bzw. aufge- 
hoben wird und eine normale Motors teuerung gestartet wird. 
Wenn andererseits festgestellt wird, daJS der Code nicht uber- 
einstimmt (NEIN bei Schritt S34) , geht der Prozefi zu Schritt 
S38 uber, bei dem die Immobilisierungsfunktion eingestellt 
bzw. gesetzt wird und die Immobilisierxmgseinheit derart ge- 
sperrt wird, das der Motor selbst dann nicht startet, wenn der 
Zundschalter ANgeschaltet wird. 

Bei der oben beschriebenen Operationssequenz in der Immobili- 
sierungseinheit gehoren die ProzeBvorgSnge bei den Schritten 
S24 bis S30 zu dem initialen bzw. anfanglichen Einschreibpro- 
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zeS fur den ID-Code und die ProzeSvorgange bzw. Datenverarbei- 
tiingsvorgange bei den Schritten S22 \ind S3 8 sowie Schritten 
S24 und S32 bis S36 zu dem normalen iD-Code-ErkennungsprozeS. 

<Betriebssequenz fur die ID-Erkennung in der EGI-Einheit> 

Als nachstes wird eine Datenverarbeitxangssequenz zur Bestim- 
mung eines ID-Codes in der EGI-Einheit beschrieben. Die Fig. 6 
und 7 si&d Ablauf diagranme , welche eine Bestiimiungs- bzw, Er- 
kennungssequenz fur die Erkennung des ID-Codes in der EGI-Ein- 
heit darstellen. In Fig. 6 und 7 wartet die EGI-Einheit auf 
einen Befehl zur .Aufhebung bzw, Losung der Immobilisierungs- 
funktion bei Schritt S40, wenn der ProzeS gestartet wird, da 
die Immobilisierungsftinktion eingestellt wird, wahrend sich 
der Zundschalter in deiia AUSgeschalteten Zustand befindet, und 
der Zeitgeber beginnt mit dem ZShlen, bis 500 ms verstrichen 
sind, da sich die Zundung in einem Zustand befindet, bei dem 
die Anzahl fur die Anforderungen nach dem ID- Code an die Iramo- 
bilisierungseinheit 0 betragt. Bei Schritt 842 wird bestimmt, 
ob die Immobilisierungsfunktion gelost bzw. aufgehoben ist 
Oder nicht. Falls sie dies nicht ist (NEIN bei Schritt S42) , 
fahrt der Prozefi mit Schritt S44 fort, wohingegen, falls sie 
aufgehoben ist (JA bei Schritt 842) , der ProzeS mit Schritt 
862 fortfahrt, was noch im weiteren beschrieben wird. Bei 
Schritt S44 wird uberpruft, ob die Immobilisierungsfunktion 
eingestellt bzw, gesetzt ist. Falls sie nicht gesetzt ist 
{NEIN bei Schritt S44) , schreitet der Prozefi bzw. der Daten- 
verarbeitungsvorgang zu Schritt 846 fort, wohingegen, falls 
sie gesetzt ist (JA bei Schritt 844) , der ProzeS zu Schritt 
8140 in Fig. 15 ubergeht, wie im weiteren noch beschrieben 
wird. Bei Schritt 846 wird f estgestellt , ob vorbestimmte Be- 
dingungen erfullt sind Oder nicht, namlich ob die Drehzahl des 
Motors groSer oder gleich 500 DpM ist und die Besparinxxng gro- 
Ser Oder gleich 10 V betragt. Falls die Bedingungen erfullt 
sind (JA in Schritt 846) , setzt sich der ProzeS mit Schritt 
848 fort, wohingegen, falls sie nicht erfullt sind (NEIN bei 
Schritt S46) , der ProzeS zu dem Beginn von Schritt S46 zuruck- 
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Jcehrt. Bei Schritt S48 wird festgestellt, ob 500 ms durch den 
Zeitgeber gezahlt worden sind oder nicht, wobei der Zeitgeber 
bei Schritt S40 zu laufen begormen hat. Falls der Zeitgeber 
dies getan hat (JA in Schritt S48) , schreitet der ProzeS zu 
Schritt S50 fort, wohingegen, falls der Zeitgeber diesen Zahl- 
wert noch nicht erreicht hat, der ProzeS zu dem Beginn von 
Schritt S48 zuruckkehrt. Bei Schritt SSO gibt die EGI-Binheit 
eine ID-Code-Anf orderung an die Iinmobilisierungseinheit ab. 
Daraufhin fShrt der Prozefi mit Schritt S52 fort, bei dem fest- 
gestellt wird, Ob ein ID-Code ausgehend von der Immobilisier- 
einheit hin zu der BGI-Einheit ubertragen worden ist. Palls 
der ID-Code ubertragen wurde (JA in Schritt S52) , fahrt der 
Prozefi mit Schritt S54 fort, wohingegen, falls er nicht uber- 
tragen worden ist (NEIN bei Schritt S52) , der ProzeS zu dem 
Beginn von Schritt S52 zuruckkehrt . Bei Schritt S54 werden die 
ID-Daten, welche durch die Immobilisiereinheit zuruckgesendet 
bzw. beantwortet werden, zeitweilig in dem RAM abgespeichert 
welcher innerhalb der EGI-Einheit vorgesehen ist. Danach 
schreitet der Prozefi zu Schritt S56 fort. Bei Schritt S56 wird 
bestimmt, ob ein ID-Code in dem BEPROM registriert ist wel- 
ches innerhalb der EGI-Binheit vorgesehen ist. Genauer 'gesagt, 
ward beurteilt, ob der ID-Code irgendeinen anderen Wert als 0 
Oder P besitzt. Falls bestimmt wird bzw. erkannt wird, daS ein 
ID-Code registriert ist (JA in Schritt S56) , setzt sich der 
Prozefi mit Schritt S58 fort. Bei Schritt S58 wird bestimmt, ob 
ean zusStzlicher Schreibbefehl von der Immobilisiereinheit 
empf angen worden ist oder nicht . In bezug auf den zusatzlichen 
Schreabbefehl, der auftritt, wenn die Bestimmung bei Schritt 
S5B JA lautet, wird dieser noch im weiteren beschrieben. Falls 
der zusatzliche Schreibbefehl nicht en^jfangen wird (NEIN bei 
Schritt S58) , setzt sich der Prozefi mit Schritt S60 fort bei 
dem bestimmt wird, ob der ID-Code, welcher in dem RAM abge- 
speichert ist, mit dem ID-Code libereinstimmt , welcher in dem 
BEPROM innerhalb der EGI-Einheit registriert ist. Falls sie 
ubereinstimmen (JA in Schritt SSO), fahrt der Prozefi mit S62 
fort, bei dem die Immobilisierfunktion gelost bzw. aufgehoben 
wxrd und eine noonale EGI-Steuerung durchgefuhrt wird. Palls 
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bei Schritt S60 der in dem RAM abgespeicherte ID-Code nicht 
mit dem ID-Code ubereinstimmt, welcher in dem EEPROM innerhalb 
der EGI-Einheit registriert ist (NEIN. bei Schritt S60) , geht 
der Prozefi zu Schritt S64 uber, Bei Schritt S64 wird bestimmt, 
ob der ID-Code, welcher in dem EEPROM abgespeichert ist, das 
innerhalb der EGI-Einheit vorgesehen ist, ein ID-Code ist, 
welcher durch einen Hersteller der Einheit eingestellt bzw. 
gesetzt-ist (Herstellungscode) . Falls dies ein solcher Code 
ist (JA in Schritt S64) , geht der ProzeS zu Schritt S66 in 
Pig. 8, wohingegen, falls er dies nicht ist (NEIN bei Schritt 
S64) , sich der ProzeS mit Schritt S140 in Pig. 15 fortsetzt, 
wie im weiteren noch beschrieben wird. 

<Betriebssequen2 fur einen anfanglichen EinschreibprozeS in 
der BGI -Einheit > 

Als nSchstes wird unter Bezugncihme auf das in Fig. 8 darge- 
stellte Ablaufdiagramra eine Betriebssequenz fur einen anfang- 
lichen EinschreibprozeS in der EGI-Einheit beschrieben. Wenn 
bei Schritt S56 in Fig. 7 (NEIN bei Schritt S56) festgestellt 
wird, daS kein ID-Code in dem EEPROM innerhalb der EGI-Einheit 
registriert ist, geht der ProzeS zu Schritt S66 in Fig. 8 
uber. Bei Schritt S66 wird bestimmt, ob die EGI-Einheit die 
ID - Code -Anforde rung mehr als einmal zu der Immobilisiereinheit 
abgegeben hat oder nicht. Palls sie dies hat (JA in Schritt 
S66), setzt sich der Prozefi mit Schritt S68 fort, wohingegen, 
falls sie dies nicht hat (ID-Code-Anf orderung ist einmal abge- 
geben und die Abfrage bei Schritt S66 lautet NEIN) , kehrt der 
Prozefi zu Schritt S50 in Pig. 6 zuruck. Bei Schritt S68 wird 
bestitnmt, ob die zwei ID-Codes, die in dem RAM abgespeichert 
sind, miteinander identisch sind oder nicht. Falls sie iden- 
-tisch-sind (JA bei Schritt S68) , schreitet der ProzeS zu 
Schritt S70 fort, bei dem der ID-Code, welcher in dem RAM in- 
nerhalb der EGI-Einheit abgespeichert ist, in dem EEPROM regi- 
striert wird. Daraufhin kehrt der ProzeS zu Schritt S62 in 
Fig. 7 zuruck. Falls dahingegen festgestellt wird, daS die 
zwei ID-Codes, die in dem RAM abgespeichert sind, nicht iden- 



tisch sind (NEIN bei Schritt S68) , kehrt der Schritt zu S50 
zuruck . 



Wie oben beschrieben, dienen die Betriebssequenzen, die unter 
Bezugnahrae auf die Fig. 6 bis 8 erklart worden sind, der ID- 
Best iranrung und dem initialen bzw. anfanglichen SchreibprozeS 
in der EGI-Einheit. 

Fig. 9 ist ein Zeitablaufdiagratnm fur jede Operation bzw. je- 
den Arbeit svorgang des Transponders, eines Zundschalters, der 
Itnmobilisiereinheit und der EGI-Einheit bei der ID-Code-Brken- 
nung. wie aus Fig. 9 hervorgeht, gibt die Iinmobilisiereinheit 
eine ID-Anforderung an den Transponder ab, wenn der Zundschal- 
ter ANgeschaltet wird, und sendet sowie en5>fangt einen ID-Code 
hin/von der EGI-Einheit bei einem stabilen Zustand, bei dem 
die Anzahl der Motordrehung grdfier oder gleich 500 UpM be- 
tragt. Fig. 10 ist ein Zeitablaufdiagramm einer jeden Opera- 
tion in dem Transponder, dem Zundschalter, der Immobilisier- 
einheit und der EGI-Einheit bei dem initialen ID-Code-Ein- 
schreibprozeS- Wie in Fig. lO dargestellt, gibt die Immobili- 
siereinheit eine ID-Anforderung an den Transponder ab, wenn 
der ZOndschalter angeschaltet wird. Falls kein ID-Code in dem 
EEPROM der Iramobilisiereinheit registriert bzw. abgespeichert 
ist, wird dann der ID-Code in dem EEPROM der Iramobilisierein- 
heit registriert und zu der EGI-Einheit gesendet, welche auf 
die ID-Anforderung ausgehend von der EGI-Einheit reagiert bzw. 
antwortet. Wenn der ID- Code nicht in dem EEPROM der EGI-Ein- 
heit registriert ist, registriert die EGI-Einheit den ID-Code, 
welcher von der Iramobilisiereinheit in dem EEPROM der EGI-Ein- 
heit gesendet wird. 

Wie oben beschrieben, da Hers tel lungs codes durch einen Immobi- 
lisierungseinheit-Hersteller und einen EGI-Einheitshersteller 
zum Testen innerhalb einer Fabrik eingestellt bzw. gesetzt 
werden konnen und die ID- Codes bei einem Handler Oder derglei- 
chen, nachdem ein Diebstahlschutzsystem montiert worden ist, 
geandert werden kSnnen, kann das System in Massenproduktion 
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hergestellt warden. 

<0perationssequen2 fur einen zusatzlichen Einschreibprozefi 
gemaS der Erf indung> 

Als nachstes wird eine Operationssequenz bzw. Arbeitsabf olge 
zum Verandem der registrierten ID-Codes beschrieben. Dieser 
Prozefi wird in einem Falle verwendet, wenn beispielsweise 
Transpon&er 1, 2, 3 vmd 4 mit unterschiedlichen bzw. vonein- 
ander abweichenden ID-Codes vorhanden sind (genauer gesagt 
Schlussel 1, 2, 3 und 4 mit IDl, ID2, ID3 irnd ID4) tmd die 
Schlussel 2, 3 und 4 der oben genannten vier Schlussel gestoh- 
len worden sind bzw. fehlen und neue Schlussel 5, 6 \ind 7 
statt dessen verwendet werden, so daS ein Fahrzeug nicht durch 
eine dritte Person iinter Verwendung der fehlenden Schlussel 
gestohlen wird, wobei die ID-Codes, welche in der Itnmobili- 
siereinheit und der EGI-Einheit registriert sind, verandert 
werden. 

Fig. 11 ist eine Ansicht zur Brklarung einer ProzelSsequenz zur 
Veranderung der registrierten ID-Codes. In Fig, 11 ist ein 
Pall dargestellt, bei dem IDl, ID2, ID3 und ID4, welche als 
ID-Codes registriert sind, zu IDl, IDS, ID6 xxnd ID7 geandert 
werden. Da der ID-Code von Schlussel 1, welcher vor dem Ver- 
Sndem der Codes registriert ist, noch wirksam ist, wird, wie 
in Fig. 11 gezeigt, daher der Schlussel 1 zuerst verwendet . 
Zimachst wird der Schlussel 1 in ein Schlusselloch eingefuhrt 
und der Motor gestartet. Nachdem die Immobilisierungsfxinktion 
gelost wird, wird der Zundschalter funfmal am- und abgeschal- 
tet. Die Immobilisiereinheit wird entsprechend diesem An- xind 
Absc halt vor gang in einen zusatzlichen Einschaltmodus versetzt. 
Daraufhin werden diejenigen ID-Codes IDl bis ID4 mit Ausnahme 
des IDl, die in jedem EEPROM der Immobilisiereinheit und der 
EGI-Einheit registriert sind, geloscht. Danach wird der 
Schlussel 1 herausgezogen xuid der neue Schlussel 5 in das 
Schlusselloch innerhalb einer vorbestimmten Zeitdauer" (unge- 
f ahr 4 Sekunden) eingefuhrt . Da ID-Anf orderungen ausgehend von 
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der Itnmobilisiereinheit zu dem Transponder 5 und ausgehend von 
der EGI-Einheit zu der Itnmobilisiereinheit abgegeben werden, 
ubertragt der Transponder 5 seinen ID-Code IDS zu der Itnmobi- 
lisiereinheit. Die Itnmobilisiereinheit empfangt den ID-Code 
IDS und speichert diesen in dem EEPROM ab. Daraufhin ubertragt 
die Immobilisiereinheit die ID-Codes IDl und IDS zu der EGI- 
Einheit entsprechend der von der EGI-Einheit ausgehenden ID- 
Anforderung. Die EGI.-Einheit empfangt IDl und IDS und regi- 
striert iliese in dem EEPROM. Dann antwortet die EGI-Einheit 
der Immobilisiereinheit, dafi sie den ID-Code empfangen hat, 
und gibt eine weitere ID-Anf orderung ab . Zu diesem Zeitpunkt 
bestehen die ID-Codes, welche in der Itnmobilisiereinheit und 
der EGI-Einheit registriert sind, lediglich aus dem IDl und 
dem IDS , 

In Shnlicher Weise wird, nachdem der Schlussel 5 herausgezogen 
worden ist, der Schlussel 6 in das Schlusselloch fur eine vor- 
bestimmte Zeitdauer eingefuhrt. Da die ID-Anf orderungen ausge- 
hend von der Itnmobilisiereinheit zu dem Transponder 6 und aus- 
gehend von der EGI-Einheit zu der Immobilisiereinheit abgege- 
ben werden, ubertrSgt der Trcinsponder 6 seinen ID-Code IDS zu 
der Immobilisiereinheit. Da die EGI-Einheit die ID-Anforderung 
'zu"^ der Itnmobilisiereinheit abgibt , en5)f angt . die Itnmobilisier- 
einheit ID6 xmd speichert diesen ID-Code in dem EEPROM ab. 
Danach \ibertragt die Immobilisiereinheit die ID-Codes IDl, IDS 
und IDS zu der EGI-Einheit entsprechend der ID-Anforderung 
ausgehend von der EGI-Einheit. Die EGI-Einheit empfangt IDl, 
IDS xmd IDS und registriert diese in dem EEPROM. Danach emt- 
wortet die EGI-Einheit der iTnmobilisiereinheit, dafi sie die 
ID-Codes empfangen hat, und gibt eine weitere ID-Anforderung 
ab. Zu diesem Zeitpunkt bestehen die ID -Codes, welche in der 
Itnmobilisiereinheit und der EGI-Einheit registriert sind, aus 
den ID- Codes IDl, IDS und IDS. 

In ahnlicher Weise wird, nachdem der Schlussel 6 hinausgezogen 
worden ist, der Schlussel 7 in das Schlusselloch fur eine vor- 
bestimmte Zeitdauer eingefuhrt. Da die ID-Anf orderungen ausge- 
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hend von der Immobilisiereinheit zu dem Transponder 7 \ind aus- 
gehend von der EGI-Einheit zu der Immobilisiereinheit abgege- 
ben werden, libertragt der Transponder 7 seinen ID -Code ID7 zu 
der Immobilisiereinheit. Da die EGI-Einheit die ID-Anf orderung 
zu der Immobilisiereinheit abgibt, sendet der Transponder 7 
einen neuen ID-Code ID7 zu der Immobilisiereinheit. Daraufhin 
empfangt die Immobilisiereinheit ID7 und speichert diesen in 
dem EEPROM ab. Danach ubertragt die Immobilisiereinheit die 
ID- Codes*" IDl, IDS, ID6 und ID7 zu der EGI-Einheit entsprechend 
der ID-Anf orderung ausgehend von der EGI-Einheit. Die EGI-Ein- 
heit empfangt IDl, ID5, ID6 und ID7 uiid registriert diese in 
dem EEPROM. Danaph antwortet die EGI-Einheit der Immobilisier- 
einheit, dafi sie die ID-Codes empfangen hat. Zu diesem Zeit- 
punkt sind die in der EGI-Einheit registrierten ID-Codes die 
ID-Codes IDl, IDS, ID6 und ID7, wodurch die Verandenang aller 
zu verandemden ID-Codes vollendet ist. 

<0perationssequen2 fiir einen zusatzlichen EinschreibprozeS in 
der Immobilisiereinheit gemSS der Erfind\ang> 

Als nachstes wird eine Operationssequenz bzw. ein Arbeitsab- 
lauf fur einen zusatzlichen EinschreibprozeS in der Immobili- 
siereinheit beschrieben. 

Die Fig. 12 bis 14 sind Ablaufdiagramme, welche die Opera- 
tionssequenz fur einen zusatzlichen Einschreibprozefi in der 
Immobilisiereinheit darstellen. Wie aus den Fig. 12 bis 14 
hervorgeht, wird, nachdem der Prozefi gestartet worden ist, bei 
Schritt S80 f estgestellt, ob der Zundschalter ANgeschaltet 
ist, indem man einen Trajisponder verwendet. Falls er dies ist 
(JA in Schritt S80) , schreitet der Prozefi zu Schritt S82 fort, 
wohingegen, falls er dies nicht ist (NEIN bei Schritt S80) , 
der ProzeS zu dem Beginn des Prozesses zuruckkehrt. Bei 
Schritt S82 wird f estgestellt , ob bestimmte Bedingungen (Mo- 
torumdrehung ist grofier Oder gleich 500 UpM und Spannurig ist 
groSer oder gleich 10 V) erfullt sind oder nicht. Falls sie 
dies sind (JA in Schritt S82) , schreitet der Prozefi zu Schritt 



S84 fort, wohingegen, falls sie dies nicht sind (NEIN bei 
Schritt S82) , der Schritt 2u dem Beginn von Schritt S82 zu- 
ruckkehrt. Bei Schritt S84 wird beurteilt, ob durch die EGI- 
Einheit die ID-Anf orderung abgegeben worden ist oder nicht . 
Falls sie dies ist (JA bei Schritt S84) , schreitet der Prozefi 
zu Schritt S86 fort, wohingegen, falls sie dies nicht ist 
(NEIN bei Schritt S84) , derProzeS zu dem Beginn von Schritt 
384 zuruckkehrt • Bei Schritt S86 gibt die Immobilisiereinheit 
eine ID -Xnf orderung an den Transponder ab, und der ProzeS 
schreitet zu Schritt 388 fort. Bei Schritt 388 wird best immt , 
ob der ID- Code ausgehend von dem Transponder beantwortet wor- 
den ist Oder nicht. Palls er dies ist (JA bei Schritt 388), 
schreitet der Prozefi zu Schritt 390 fort, wohingegen, falls er 
dies nicht ist (NEIN bei Schritt 388), der ProzeS zu dem Be- 
ginn von Schritt 88 zuruckkehrt. Nachdem der ProzeS bei 
Schritt 388 mehrmals bis zum Erreichen einer vorbestiramten 
Anzahl Oder bis zum Verstreichen einer vorbestimmten Zeitdauer 
wiederholt worden ist, wird die Immobilisiertingsfunktion ein- 
gestellt bzw. gesetzt. Bei Schritt 390 reagiert die Immobili- 
siereinheit auf die ID-Anf orderung, welche durch die EGI-Bin- 
heit abgegeben wird. Daraufhin setzt der ProzeS sich mit 
Schritt 392 fort, bei dem die Immobilisiereinheit eine ID-An- 
f orderung an die EGI-Einheit abgibt. Bei Schritt 394 wird be- 
stiramt, ob eine Antwort von der BGI-Einheit eit5)fangen worden 
ist, die anzeigt, dafi die ID-Codes ubereinstimmen. Falls dies 
der Fall ist (JA bei Schritt S94) , schreitet der Prozefi zu 
Schritt S96 fort, wohingegen, falls dies nicht der Fall ist 
(NEIN bei Schritt S94) , der Prozefi zu dem Beginn von Schritt 
394 zuruckkehrt, Nachdem der ProzeS bei Schritt 394 mehrfach, 
bis eine vorbestimmte Anzahl erreicht worden ist, wiederholt 
worden ist oder eine vorbestimmte Zeitdauer verstrichen ist, 
wird die Immobilisierungsfunktion eingestellt bzw, gesetzt. 
Bei Schritt 396 wird entsprechend dem von der EGI-Einheit aus- 
gehenden Antwort bzw. Antwortsignal, welches anzeigt, daS die 
ID-Codes ubereinstimmen, f estgestellt, ob der Zundschalter 
funfmal durch Gebrauch des eingefuhrten Schlussels an- und 
abgeschaltet worden ist. Falls dem so ist (JA bei Schritt 



S96); schreitet der ProzeS zu Schritt S98 fort, wohingegen, 
falls dies nicht der Fall ist (NEIN bei Schritt S96) , wird der 
zusatzliche EinschreibprozeS fiir die ID-Codes nicht durchge- 
fuhrt \ind der ProzeS kehrt zu Schritt S80 zuruck. Bei Schritt 
S98 wird der Schlussel, der den Zundschalter funftnal innerhalb 
einer vorbestimmten Zeitdauer (beispielsweise 4 Sekunden) an- 
und abgeschaltet hat, herausgezogen und daraufhin ein anderer 
Schliissel mit einem unterschiedlichen ID-Code in das Schliis- 
selloch eingefuhrt, wobei festgestellt wird, ob der Zundschal- 
ter angeschaltet ist oder nicht. Falls er angeschaltet ist (JA 
bei Schritt S98) , schreitet der ProzeS zu Schritt SlOO fort, 
wohingegen, falls er dies nicht ist (NEIN bei Schritt S98) , 
wird der zusStzliche EinschreibprozeS fur die ID-Codes nicht 
durchgefuhrt und der ProzeS kehrt zu Schritt S80 zuruck. Damn 
wird bei Schritt SlOO der Zeitgeber, der innerhalb der Itnmobi- 
lisierungseinheit vorgesehen ist, zuruckgesetzt und bei 
Schritt S102 gestartet . Daraufhin schreitet der ProzeS zu 
Schritt S104 fort, bei dem festgestellt wird, ob die von der 
BGI-Einheit abgehende ID-Anf orderung empfangen worden ist oder 
nicht. Falls sie dies ist (JA bei Schritt S104) , schreitet der 
ProzeS zu Schritt S106 fort, wohingegen, falls sie dies nicht 
ist (NEIN bei Schritt S104) , der ProzeS zu. dem Beginn von 
Schritt S104 zuruckkehrt. Bei Schritt S106 sendet die Itnmobi- 
lisiereinheit eine Antwort bzw. ein Antwortsignal auf die von 
der EGI-Binheit abgegebene ID-Anf orderung imd ubertrSgt bei 
Schritt S108 einen zusatzlichen Einschreibbefehl zu der BGI- 

Binheit. Bei Schritt S109 werden all die ID-Codes mit Ausnsihme 
des ID -Codes von dem Transponder, welcher gebraucht wird, ge- 
loscht . Bei Schritt SllO ubertragt die Immobilisiereinheit die 
ID-Anf orderung zu dem Transponder entsprechehd der ID-7^orde- 
rung durch die EGI-Binheit. Bei Schritt S112 wird bestimmt, ob 
eine Antwort auf die ID-Anforderung, die bei Schritt SllO 
ubertragen wird, von dem Transponder empfangen worden ist oder 
nicht. Falls dies der Fall ist (JA bei Schritt S112) , schrei- 
tet der ProzeS zu Schritt S114 fort, wohingegen, falls dies 
nicht der Fall ist (NEIN bei Schritt S112) , kehrt der" ProzeS 
zu dem Beginn von Schritt S112 zuruck. Danach setzt sich der 



ProzeS mit Schritt S114 fort, bei dem der ausgehend von dem 
Transponder (oder Schlussel) ubertragene bzw. gesendete ID- 
Code in dem RAM cibgespei chert wird, das sich innerhalb der 
Immobilisiereinheit befindet. Dann werden bei Schritt S116 die 
Prozesse bei den vorangehenden Schritten S104 bis S114 noch- 
mals wiederholt, wobei die zwei ID-Codes, die in detn RAM abge- 
speichert sind, verglichen werden. Bei Schritt S118 wird be- 
stimmt, ob, die zwei in dem RAM abgespeicherten ID-Codes mit- 
einander*" identisch sind Oder nicht. Falls sie dies sind (JA 
bei Schritt S118) , schreitet der ProzeS zu Schritt S120 fort, 
wohingegen, falls sie dies nicht sind (NEIN bei Schritt S118) , 
geht der Schritt. zu Schritt SllO. Bei Schritt S120 wird der 
ID-Code, welcher in dem RAM innerhalb der Immobilisiereinheit 
abgespeichert ist, zu der EGI-Binheit gesendet . Daraufhin re- 
gistriert bei Schritt S122 die EGI-Einheit den ID-Code in dem 
EEPROM, und die Immobilisiereinheit bestimmt, ob sie ein Ant- 
wortsignal ausgehend von der EGI-Einheit empfangen hat, wel- 
ches die Schreiberlaubnis anzeigt . Falls sie dies hat (JA bei 
Schritt S122), schreitet der Prozefi zu Schritt S123 fort,- wo- 
hingegen, falls sie dies nicht hat {NEIN^ bei Schritt S112) , 
kehrt der ProzeS zu dem Beginn von Schritt S12 2 zuruck. Bei 
Schritt S123 wird der ID-Code, welcher in dem RAM innerhalb 
der Immobilisiereinheit abgespeichert ist, in dem EEPROM regi- 
striert. Bei Schritt S124 wird bestimmt, ob eine vorbestiramte 
Zeitdauer (beispielsweise ungefahr 5 Selcunden) verstrichen ist 
Oder nicht. Falls sie dies ist (JA bei Schritt S124) , kehrt 
der ProzeB zu Schritt S80 zuruck und der zusatzliche Ein- 
schreibprozeS fur einen weiteren ID-Code wird wiederholt Oder 
die ID-Code-Bestimmung wird durchgef uhrt . Falls die vorbe- 
stimmte Zeitdauer noch nicht verstrichen ist (NEIN bei Schritt 
S124) , geht der ProzeS zu Schritt S126 uber, bei dem bestimmt 
wird, ob der Zundschalter ausgeschaltet ist oder nicht. Falls 
er dies ist (JA bei Schritt S126) , kehrt der ProzeS' zu Schritt 
S98 zuruck, wohingegen, falls er dies nicht ist (NEIN bei 
Schritt S126) , der ProzeS zu Schritt S124 zuruckkehrt. 

<0perationssequen2 fur einen zusatzlichen Binschreibvorgang in 



der EGI-Einheit> 



Als nachstes wird eine Operationssequenz bzw. ein Arbeitsvor- 
gang bei einem zusatzlichen. EinschreibprozeS in der EGI-Ein- 
heit erklart bzw. beschrieben. Fig. 15 ist ein Ablauf diagratnm, 
welches die Operationssequenz des zusatzlichen Einschreibvor- 
ganges in der EGI-Einheit darstellt. Es sei angemerkt, daS die 
Schritte fiir den zusatzlichen EinschreibprozeS in der EGI-Ein- 
heit die gleichen sind wie diejenigen bei Schritt S40 bis S58 
bei den in Fig. 6 und 7 dargestellten Ablauf diagrammen^ wo- 
durch eine weitere Erlauterung dieser Prozefischritte unterlas- 
sen wird. Bei Schritt S58 in Fig. 7 schreitet, wenn die EGI- 
Einheit einen zusatzlichen Einschreibbef ehl erhalten hat (NEIN 
bei Schritt S58) , der Prozefi zu Schritt S130 fort, wie in 
Fig. 15 gezeigt ist. Bei Schritt S13 0 startet der zusatzl.iche 
EinschreibprozeJS, und die EGI-Einheit gibt ein ID-Anforde- 
rungssignal an die Immobilisiereinheit ab. Bei Schritt S132 
wird erkannt, ob eine Antwort auf die ID-Anf orderung, die bei 
Schritt S130 abgegeben wurde, von der Immobilisiereinheit emp- 
fangen worden ist oder nicht. Falls dies' der Fall ist (JA bei 
Schritt S132) , setzt sich der ProzeS mit Schritt S134 fort, 
wohingegen, falls dies nicht der Fall ist (NEIN bei Schritt 
S132) , kehrt der Prozefi zum Beginn von Schritt 8132 zuruck. 
Bei Schritt S134 wird bestimmt, ob ein ID-Code von dem einen 
Oder mehreren ID-Codes, die von der Immobilisiereinheit emp- 
fangen werden, identisch mit dem ID-Code ist, welcher in dem 
EEPROM registriert ist. Falls ein solcher vorhanden ist (JA in 

Schritt S134), schreitet der Prozefi zu Schritt S136 fort, wo- 
hingegen, falls keiner vorhanden ist (NEIN bei Schritt S134) , 
geht der Prozefi zu Schritt S140 uber, bei dem die Immobili- 
sierfxinktion eingestellt bzw, gesetzt wird, und dann kehrt der 
ProzeS zu Schritt S40 in Fig. 6 zuruck. Bei Schritt S136 wird 
ein neuer ID-Code in dem EEPROM innerhalb der EGI-Einheit re- 
gistriert. Der neue ID-Code bei Schritt S136 ist ein ID-Code, 
der von denjenigen Codes unterschiedlich ist, die mit den Co- 

■V- 

des identisch sind, welche in dem EEPROM registriert sind, 
wobei dies bei Schritt S134 beurteilt wird. Daraufhin wird bei 



Schritt S138 ein zusatzlicher Schreiberla\ibnisbef ehl fur einen 
ID-Code 2u der Itranobilisiereinheit gesendet. Danach setzt sich 
der Prozefi in Schritt S62 in Fig. 7 fort, und die nachfolgen- 
den Prozesse sind die gleichen wie diejenigen, die vinter Be- 
zugnahme auf die Fig. 6 \md 7 erlautert worden sind. 

Indem man die oben beschriebene Betriebssequenz durchfuhrt, 
werden ID-Codes zusatzlich in die Iiranobilisiereinheit und die 
EGI-Einheit eingeschrieben. Es sei angemerkt, dafi die Prozesse 
bzw. Vorgange, die auf den Schritt S50 in Fig. 6 folgen, und 
die Prozesse, die auf den Schritt S104 in Pig. 13 folgen, zwi- 
schen den Einheiten synchronisiert ablaufen. 

Fig. 16 ist ein Zeitablaufdiagrarnm fiir jeden Betrieb bzw. jede 
Operation in dem Transponder, dem Ztodschalter, der Immobili- 
siereinheit und der BGI-Binheit in der Operation zura Hinzuffi- 
gen von Schlxisseln (Ujpdating bzw. Emeuem des ID-Codes, zu- 
satzliches Binschreiben) . Wie in Fig. 16 gezeigt ist, betragt 
der Zeitablauf des AN- und AUSschaltens des Zundschalters, wie 
unter Bezugnahme auf die Fig. 12 bis. 14 t>eschrieben wurde, 
ungefShr 2 Sekunden. Dieser AN- und ABschaltvorgang wird fxinf- 
mal wiederholt, und die SchlQssel in dem Schliisselloch werden 
innerhalb von 4 Sekunden verSndert. 

(Auswirlcungen der Erf indung) 

Wie oben beschrieben, werden die ID-Codes, die spezifisch fur 
jeden Schlussel sind, in dem EBPROM lediglich dann abgespei- 
chert, wenn der ID-Code, der in dem RAM innerhalb der Immobi- 
lisiereinheit und der EGI-Einheit abgespeichert ist, vorbe- 
stiramte Bedingungen erfullt, wodurch das Setzen bzw. Einstel- 
len der Codes spezifisch fur jeden Schlussel in einfacher Wei- 
se durchgefuhrt werden kann. 

Daruber hinaus konnen die Codes in einfacher Weise zu anderen 
spezifischen Codes bei einem Handler oder dergleichen^veran- 
dert werden, nachdem jede Binheit der Diebstahlschutzeinrich- 



tung gemafi der vorliegenden Erf indung unter Verwendung vorbe- 
stitnmter Codes in einer Montagef abrik getestet worden isC . 

Da der zusatzliche Einschreibmodus vorgesehen ist, ist es fer- 
ner moglich, das Fahrzeug vor Diebstahl mit Hilfe eines ver- 
lorenen Schlussels Oder verlorener Schlussel zu bewahren, 
selbst wenn ein Schlussel oder mehrere Schlussel verloren ge- 
gangen sind, indem man einen neuen Schlussel oder Schlussel 
bereitstfellt, den ID-Code oder die ID-Codes des verlorenen 
bzw. der verlorenen Schlussel loscht und einen neuen ID-Code 
bzw. neue ID-Codes registriert. 

Die vorliegende Erf indiing ist nicht auf die oben beschriebene 
Ausfuhrungsform beschrankt, und verschiedene Veranderungen 
bzv. Modif ikationen konnen untemotnmen werden innerhalb des 
Schutzumfcuiges der vorliegenden Erf indung. 

Beispielsweise wird die Diebstahlschutzeinrichtung gemSS der 
oben beschriebenen Ausfuhrungsform sowohl durch die Iramobili- 
siereinheit als auch die EGI-Einheit realisiert bzw. umge- 
setzt. Es kann jedoch ein System aufgebaut werden, welches die 
ID-Code-Erkenn\ing xinter Verwendung einer der beiden oben ge- 
nannten Einheiten durchfuhrt* Dariiber hinaus karnn die Immobi- 
lisiereinheit und die EGI-Einheit zur Bildung einer einzelnen 
Binheit kombiniert werden. 

Pemer werden bei der oben beschriebenen Ausfuhrungsform die 
vier ID-Codes fur die ID-Code-Brkennung registriert und fur 
den zusatzlichen EinschreibprozeS verwendet, wobei jedoch die 
Anzahl der verwendeten ID-Codes nicht auf vier beschrSnkt 1st. 

Schliefilich kann die vorbestimrate Zeitdauer fur die ID-Code- 
Bestimraung bzw. -Erkennung und zum Einstellen des Verande- 
rungsmodus willkurlich eingestellt bzw, gewahlt werden. 
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EP Nr, 95 111 837.1-1524 



Pa t ent anspruche 



1. Diebstahlschutzeinrichtung mit: 

(a)'' einer ersten Code-Speichereinrichtung (5) zum Ab- 
speichem eines spezifischen ersten Codes (IDI) ; 

einem ersten Schlussel mit einem spezifischen zwei- 
ten Code (IDI) ; 

einem zweiten Schlussel mit einem spezifischen drit- 
ten Code (ID2; IDS), der sich von den spezifischen 
ersten und zweiten Codes iinterscheidet ; 

einer Steuereinrichtung (4, 8; 9, 13), wobei die 
Steuereinrichtnng (4, 8; 9, 13) aufweist: 

(dl) eine erste Erf assvmgseinrichtung zur Erfassung, ob 
~ " ein Zundschalter unter Verwendxing- des ersten Schlus- 
sels angeschaltet ist; 

(d2) eine Code-Leseeinrichtimg zum Auslesen des spezifi- 
schen zweiten Codes aus dem ersten Schlussel, wenn 
der Zundschalter angeschaltet ist; 

(d3) eine erste Code-Vergleichseinrichtung zum Verglei- 
chen des spezifischen ersten Codes, der in der er- 
sten Code-Speichereinrichtiing (5) abgespei chert ist, 
mit dem spezifischen zweiten Code, welcher durch die 
Code-Leseeinrichtung ausgelesen ist; 

(d4) eine erste Erkennungseinrichtung zur ErkennUng, ob 
der erste Schlussel gultig ist, wenn der spezifische 




(b) 



(c) 



(d) 



zweite Code identisch mit dem spezifischen ersten 
Code ist, Oder ungultig, wenn der spezifische zweite 
Code nicht identisch mit dem spezifischen ersten 
Code ist ; * 

(d5) eine zweite Erf assungseinrichtung zur Erfassung, ob 
der Ziindschlussel mehrmals bis zum Erreichen einer 
vorbestimmten Anzahl von Schaltvorgangen an- und 
abgeschaltet worden ist unter Verwendung des ersten 
Schlussels, der gultig ist; und 

(d6) eine erste Code-Registrationseinrichtung zur Regi- 
' strierung des spezifischen dritten Codes (ID2; IDS) 
mit der ersten Code-Speichereinrichtung (5) , wenn 
der Zundschalter unter Verwendung des zweiten 
Schlussels angeschaltet wird, nachdem erfalSt worden 
ist, daS der Zundschalter mehrfach bis zum Erreichen 
einer vorbestimmten Anzahl von Schaltvorgangen unter 
Verwendung des ersten Schlussels an- und abgeschal- 
tet wird; und 

(e) einem dritten Schlussel mit einem spezifischen vier- 
ten Code (ID3; ID6) , der sich von dem spezifischen 
ersten, zweiten und dritten Code unterscheidet , 

wobei die erste Erf assungseinrichtung erfalSt, ob der 
Zundschalter unter Verwendung des dritten Schlussels in- 
nerhalb einer vorbestimmten Zeitdauer angeschaltet wird, 
nachdem der spezifische dritte Code registriert worden 
ist und der zweite Schlussel aus dem Zundschalter heraus- 
gezogen wird, und 

wobei die Code-Registrationseinrichtung den spezifischen 
vierten Code (ID3; IDS) registriert, falls der Zundschal- 
ter unter Verwendung des dritten Schlussels innerhalb der 
vorbestimmten Zeitdauer angeschaltet wird. 
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Diebstahlschutzsicherung nach Anspruch 1, welche ferner 
eine Motorsteuereinrichtung (9) aufweist, die den Stopp 
eines Motors veranlafit, wenn die erste Erkennungseinrich- 
tung erkennt, dafi der erste Schlussel ungultig ist. 

Diebstahlschutzsicherung nach Anspruch 2, bei der die 
Motorsteuereinrichtung (9) eine zweite Code-Speicherein- 
richtung (10) zum Abspeichem des spezifischen ersten 
CcKies (IDl) und eine zweite Code-Vergleichseinrichtung 
(13) zum Vergleichen des spezifischen ersten Codes (IDl) 
mit dem spezifischen zweiten Code (IDl) aufweist. 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 3, bei der der 
spezifische dritte Code (ID2; IDS) gleichzeitig in der 
ersten \ind zweiten Code-Speichereinrichtung (5, 10) regi- 
striert wird, 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 4, bei der die 
erste Code-Registrationseinrichtung aktiviert wird, falls 
der Zundschalter unter Verwendung des zweiten Schlussels 
innerhalb einer vorbestitnmten Zeitdauer nach dem Erfassen 
angeschaltet wird, dafi der Zundschalter raehrfach bis zum 
Erreichen -einer vorbestiramten Anzahl von SchaltvorgSngen 
an- und ausgeschaltet worden ist. 

Diebstahlschutzeinrichtiang nach Anspruch 4, bei dem die 
zweite Code-Speichereinrichtung (10) die weiteren Codes, 
die bereits registriert worden sind, mit Ausnahrae des 
spezifischen ersten Codes (IDl) loscht, wenn die erste 
Erfassungseinrichtung erfafit, daS der Zundschalter mehr- 
fach bis zum Erreichen einer vorbestiramten Anzalil von 
Schaltvorgangen an- und ausgeschaltet worden ist. 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 4, bei der der 
spezifische dritte Code (ID2; IDS) zu der Motorsteuerein- 
richtung (9) ubertragen wird und in der zweiten Code- 
Speichereinrichtung (10) registriert wird. 
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Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 1, bei der die 
erste Code-Speichereinrichtung (5) die anderen Codes, die 
bereits registriert worden sind; mit Ausnahme des spezi- 
fischen ersten Codes (IDl) loscht, wenn die erste Erfas- 
sungseinrichtung erfaSt, daS der Ziindschalter mehrfach 
bis zum Erreichen einer vorbestimmten Anzahl von Schalt- 
vorgangen an- und abgeschaltet worden ist. 

Diebstahlschutzeinrichtxxng nach Anspruch 1/ die femer 
eine Code -Regis t rat ions sperreinricht\ing zum Sperren der 
Code -Registration durch die Code-Registrationseinrichtung 
aufweist, falls der Zundschalter nicht unter Verwendiing 
des zweiten Schliissels innerhalb einer vorbestitnmten 
Zeitdauer angeschaltet wird, nachdem erfaSt wird, daS der 
Zundschalter mehrfach an- und ausgeschaltet wird, bis 
eine vorbestinimte Anzahl von Schaltvorgangen erreicht 
ist. 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 1, bei der die 
Code-Leseeinrichtung den spezifischen zweiten Code (IDl) 
mehrfach ausliest und die erste Erkennvmgseinrichtung 
uberpruft, ob spezifische zweite Codes (ID2; ID5) , die 
durch die Code-Leseeinrichtung fiir die vorbestitrante An- 
zahl von Malen ausgelesen wird, miteinander identisch 
sind, und die Code-Registration durch die Code-Registra- 
tionseinrichtung sperrt, falls die spezifischen zweiten 
Codes, welche durch die Code-Leseeinrichtung ausgelesen 
werden, nicht miteinander identisch sind. 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 1, welche femer 
eine Motordrehzahl-Erfassungseinrichtung zur Erfassung 
der Motordrehung, eine Spannungserf assungseinrichtung zur 
Erfassung der Spannung der Stromversorgung und eine Ein- 
richtung zum Sperren der Code-Registration durch die 
Code-Registrationseinrichtung enthalt, wenn die Motor- 
drehzahl und die Spannung niedriger ist als ein vorbe- 
stimmter Wert, 
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Diebstahlschutzeinrichtung nach einem der vorangehenden 
Anspruche, welche ferner aufweist: 



(a) 



(b) 



(c) 



(d) 



(e) 



(f) 



eine erste Code-Speichereinrichtvmg (5) zum Abspei- 
chem des spezif ischen ersten Codes (IDl) , welcher 
2u dem ersten Schlussel gehort, mit einem ersten 
Zustand, bei dem der spezif ische erste Code (IDl) 
abgespeichert ist, imd einem zweiten Zustand, bei 
dem der spezif ische erste Code (IDl) nicht abgespei- 
chert wird; 

eine dritte Erf assxingseinrichtung zur Erfassung des 
spezif ischen zweiten Codes (IDl) des ersten Schliis- 
sels ; 

eine vierte Erf assungseinrichtung zur Erfassung, ob 
die erste Code-Speichereinrichtung (5) sich in dem 
ersten oder in dem zweiten Zustand befindet; 

eine zweite Code-Registrationseinrichtung zur Regi- 
strierung des spezif ischen zweiten Codes (IDl) mit 
der ersten Code-Speichereinrichtung (5) , falls die 
-erste Code-Speichereinrichtung (5) sich in dem zwei- 
ten Zustand befindet; 

eine zweite Code-Vergleichseinrichtung zum Verglei- 
chen des spezif ischen ersten Codes (IDl) uhd des 
spezifischen zweiten Codes (IDl), wenn die erste 
Code-Speichereinrichtung (5) sich in dem ersten Zu- 
stand befindet; und 

eine zweite Erkennungseinrichtung zum Erkennen, ob 
der erste Schlussel gultig ist, wenn der spezifische 
zweite Code (IDI) identisch mit dem spezifischen 
ersten Code (IDl) ist. oder ungultig ist, wenn der 
spezifische zweite Code nicht identisch ist -rait dem 
spezifischen ersten Code. 
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ls. Diebstahlschutzeinrichtiing nach Anspruch 1, bei der die 
dritte Erfassungseinrichtung den spezif ischen zweiten 

Code (IDl) mehrfach ausliest und die erste Erkennungsein- 
richtung liberpruft, ob der spezifische zweite Code (IDl), 
welcher durch die dritte Erf assungseinrichtiing fur die 
vorbestiinmte Anzahl von Malen ausgelesen wird, und die 
Code-Registration durch die zweite Code-Registrationsein- 
richtung gesperrt wird, falls der spezifische zweite Co- 
de/ der durch die dritte Erfassungseinrichtung ausgelesen 

wird, nicht identisch ist. 

14. Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 13, welche fer- 
ner eine Motorsteuereinrichtung (9) aufweist, die einen 
Stopp des Motors veranlafit, wenn die erste Erkennungsein- 
richtung erkennt, daifi der erste Schlussel ungultig ist. 

15. Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 14, bei der die 
Motorsteuereinrichtung (9) eine dritte Code-Speicherein- 
richtung (10) zum Abspeichem des spezif ischen ersten 
Codes (IDl) und eine dritte Code-Vergleichseinrichtung 
zum Vergleichen des spezif ischen ersten Codes (IDl) mit 
dem spezif ischen zweiten Code (IDl) aufweist. 

16. Diebstahlschutzeinrichtxing nach J^spruch 15, bei der die 
Motorsteuereinricht\ing (9) eine dritte Code-Registra- 
tionseinrichtung zur Registration des spezif ischen zwei- 
ten Codes (IDl) mit der dritten Code-Speichereinrichtiang 
(10) enthalt, falls die dritte Code-Speichereinrichtung 
(10) sich in dem zweiten Zustand befindet, 

17. Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 16, bei der die 
Motorsteuereinrichtung (9) eine funfte Erfassungseinrich- 
tung zur mehrfachen Brfassung des spezifischen zweiten 
Codes (IDl) und eine dritte Erkennungseinrichtung zum 
Erkennen, daS der erste Schlussel (IDl) giiltig ist, ent- 
halt, wenn der spezifische zweite Code (IDl) ideittisch 
mit dem spezifischen ersten Code (IDl) ist, und zum Er- 



kennen, daS der erste Schlussel ungultig ist, wenn der 
spezifische zweite Code nicht identisch ist mit dem spe- 
zifischen ersten Code, wobei 

die dritte Erkennungseinrichtung uberpruft, ob der durch 
die funfte Erf assungseinrichtiing (13) mehrfach gelesene 
spezifische zweite Code miteinander identisch ist, und 
die Code-Registration durch die dritte Code-Registra- 
tions einrichtung sperrt, falls der spezifische zweite 
Code, welcher durch die funfte Erf assungseinrichtung (13) 
gelesen wird, nicht identisch ist, 

DiebstahlschutzeinrichtTing nach Anspruch 16, bei der der 
spezifische zweite Code (IDl) zu der Motorsteuereinrich- 
tung (9) ubertragen wird und in der dritten Code-Spei- 
chereinrichtung (10) registriert wird. 

Diebstahlschutzeinrichtung nach Anspruch 14, welche fer- 
ner eine Motordrehzahl -Erkennungseinrichtung- zur Erf as- 
sung der Motordrehzahl , eine Spannungserf ass\mgseinrich- 
tung zur Erf assung der Spannung de3> Stromversorgung sowie 
eine Einrichtung zum Sperren der Code-Registration durch 
die erste Code-Registrationseinrichtung aufweist, falls 
die Motordrehzahl xmd die Spannung niedriger ist als ein 
vorbestimmter Wert. 

Diebstahlschutzeinrichtungf nach Anspruch 12, bei der der 
erste Zustand ein Nicht-Initialzustand ist und der zweite 
Zustand ein Initialzustand ist. 

Ein Code- Bins tellverfahren fur eine Diebstahlschutzein- 
richtung gemfifi Anspruch 1 mit den folgenden Schritten: 

(a) einetn ersten Erf assungsschritt , bei dem- erf afit wird, 
ob der Zundschalter unter Verwendung eines ersten 
Schlussels mit einem spezifischen zweiten Code (IDl) 
(Schritt 80) angeschaltet ist; 
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(b) einem Vergleichsschritt , bei dem ein spezifischer 
erster Code, welcher in einer ersten Speicherein- 
richtung (5) abgespeichert ist, mit dem spezifischen 
zweiten Code, der durch die Code-Leseeinrichtung 
(Schritt 94) gelesen wird, verglichen wird; 

(c) einem zweiten Erf assungs schritt zur Erfassung, ob 
der Zundschalter eine vorbestimmte Anzahl von 

^ Schaltvorgangen unter Verwendung* des ersten Schlus- 
sels (Schritt 96) an- und abgeschaltet wird; 

einem dritten Erf assungsschritt, bei dem erfafit 
wird, ob der Zundschalter unter Verwendung eines 
zweiten Schlussels mit einem spezifischen dritten 
Code (ID2; IDS) angeschaltet ist, nachdem erfaSt 
wird, da£ der Zundschalter raehrfach fur die vorbe- 
stimmte Anzahl von Schaltvorgangen unter Verwendung 
des ersten Schlussels (Schritt 98) an- xmd ausge- 
schaltet wird; 

3 

einem ersten Registrations schritt zum Registrieren 
des spezifischen dritten Codes mit der ersten Code- 
Speichereinrichtung (5) , wenn der Zundschalter unter 
Verwendung des zweiten Schlussels angeschaltet wird, 
nachdem erfafit wird, daS der Zundschalter mehrfach 
fur eine vorbestimmte Anzahl von Schaltvorgangen 
\inter Verwendung des ersten Schlussels 
(Schritt S123) axi- und ausgeschaltet wird; 

(f ) einem vierten Erf as sxxngs schritt zur Erfassung, ob 
der Zundschalter unter Verwendung eines dritten 
Schlussels -mit einem spezifischen vierten Code (ID3; 
ID6) innerhalb einer vorbestimmten Zeitdauer ange- 
schaltet wird, nachdem der spezifische dritte Code 
registriert worden ist und der zweite Schlussel aus 
dem Zundschalter (Schritt 124) herausgezogen worden 
ist; und 
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(d) 



(e) 




(g) einem zweiten Registrationsschritt, bei dem der spe 
zifische vierte Code registriert wird, falls der 
Zundschalter unter Verwendung des dritten Schlussel 
innerhalb der vorbestimmten Zeitdauer (Schritt 136) 
angeschaltet wird. 

Code -Einst ell verfahren nach Anspruch 21, bei dem die 
Diebstahlschutzeinrichtung eine Motorsteuereinrichtimg 
O)*" enthalt, welche einen Motorstopp veranlafit, wenn die 
Erkennungseinrichtung erkennt, daS der erste Schlussel 
ungultig ist, und wobei die Motors teuereinrichtung eine 
zweite CoderSpeichereinrichtung (10) zum Abspeichem des 
spezif ischen ersten Codes enthalt; und eine zweite Code- 
Vergleichseinrichtung (13) zum Vergleichen des spezif i- 
schen ersten Codes mit dem spezif ischen zweiten Code; 
wobei in dem ersten Registrations schritt der spezif ische 
dritte Code mit der ersten und zweiten Code-Speicherein- 
richtung (5, 10) registriert wird. 

Code-Einstellverfahren nach Anspruch 22, bei dem der spe 
zifische dritte Code registriert wird, falls der Zund- 
schalter unter Verwendxing des zweiten Schlussel s inner- 
halb-^einer vorbestimmten -Zeitdauer angeschaltet wird, 
nachdem erfalSt wird, daS ein Zundschalter fur die vorbe- 
stiirante Anzahl von Schaltvorgangen an- \ind ausgeschaltet 
wird . 

Code-Einstellverfahren nach Anspruch 22, welches femer 
einen Code- Los chungs schritt zum Loschen der weiteren 
Codes, die bereits registriert worden sind, mit Ausnahme 
des spezif ischen ersten Codes enthalt, wenn die erste 
Erfassungseinrichtung erfafit, dafi der Zundschalter fiir 
eine vorbestimmte Anzahl von Schaltvorgangen an- und aus 
geschaltet worden ist. 

Code-Binstellverfahren nach Anspruch 22, bei dem^der spe- 
zif ische dritte Code zu der Motorsteuereinrichtung (9) 



ubertragen wird und mit der zweiten Code-Speichereinrich- 
tung (10) registriert wird. 

Code-Einstellverf ahren nach Anspruch 21, welches femer 
einen Code-Loschungsschritt zum Loschen der weiteren 
Codes, die bereits registriert worden sind, mit Ausnahtne 
des spezifischen ersten Codes, enthalt, wenn die erste 
Erfassvmgseinrichtung erfafit, daS der Zundschalter eine 
voribestimmte Anzahl von Schaltvorgangen an- und ausge- 
schaltet worden ist. 

Code-Einstellverf ahren nach Anspruch 21, welches femer 
einen Code-Registrationssperrschritt zum Sperren der 
Code-Registration bei dem Registrationsschritt enthalt, 
falls der Zundschalter nicht unter Verwendung des zweiten 
Schlussels innerhalb einer vorbestitnmten Zeitdauer ange- 
schaltet wird/ nachdem erfafit wird, dafi der Zundschalter 
fur die vorbestimmte Anzahl von Schaltvorgangen bei dem 
zweiten Erf assungsschritt an- und axisgeschaltet worden 
ist . 

Code-Einstellverf ahren nach Anspruch 21, bei dem die 
Code-Leseeinricht\ang den spezifischen zweiten Code mehr- 
fach ausliest und der dritte Erfassungsschritt einen 
Schritt enthSlt, bei dem uberpruft wird, ob der spezifi- 
sche zweite Code, welcher durch die Code-Leseeinrichtung 
fur die vorbestimmte Anzahl gelesen wird, jeweils iden- 
tisch miteinander sind, und die Code-Registration bei dem 
Registrationsschritt gesperrt wird, falls die spezifi- 
schen zweiten Codes, die durch die Code-Leseeinrichtung 
ausgelesen werden, nicht miteinander identisch sind. 

Code-Einstellverf ahren nach Anspruch 21, welches femer 
einen Motordrehzahl-Erf assvmgs schritt , einen Spannungs- 
erf assungsschritt, bei dem die Spannung der Stromversor- 
gung erfafit wird und bei dem Code-Registrationssperr- 
schritt aufweist, und einen Schritt zum Sperren der Cod^- 



Registration, wenn die Motordrehzahl und die Spannxxng 
unterhalb eines vorbestinimten Wertes liegen. 
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